Лабораторная работа «Измерение жесткости пружины»
Оборудование: набор грузов по механике, линейка, штатив с муфтой и лапками, динамометр.

Теория работы

 В данной работе жёсткость вычисляется при измерении удлинения пружины при различных значениях силы тяжести, уравновешивающей силу упругости, на основе закона Гука: 


[image: image4.bmp].

В каждом из опытов жесткость определяется при разных значениях силы упругости и удлинения, т.е. условия опыта изменяются. Поэтому, для нахождения среднего значения жесткости нельзя вычислять среднее арифметическое результата. 

Для нахождения среднего значения жесткости можно использовать графический метод. По результатам нескольких опытов необходимо построить график зависимости Fупр от Δℓ. При построении графика по результатам опыта экспериментальные точки могут не оказаться на прямой, соответствующей формуле закона Гука. Это связано с погрешностями измерений. 
После построения графика для произвольной точки на прямой в средней части графика определяют соответствующие этой точке значения силы упругости и удлинения и по этим данным вычисляют среднюю жесткость kср.

Ход работы

1. [image: image1.wmf]l
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Проведите 4 раза опыт по измерению удлинения пружины при различных значениях силы тяжести груза.

2. По результатам всех четырех опытов постройте график зависимости FУПР от Δℓ с учётом погрешностей измерений. Для примера на рис. ниже показаны всего две экспериментальные точки.
3.  Рассчитайте среднее значение жесткости пружины kСР (см. выше теорию работы).

4. По результатам опыта с наименьшей силой тяжести груза рассчитайте наибольшую относительную и абсолютную  погрешности, с которыми  найдено kСР:       
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5. Запишите результаты измерений и вычислений.

6. Сделайте вывод о результатах и  качестве проведенного эксперимента. 
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